Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kos$ciuszki

KARTA PRZEDMIOTU

Sterowanie i analizy mikrosymulacyjne

nazwa przedmiotu

Microsimulation control and analyses
nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

polski

Jezvk wyktadowy

przedmioty specjalnosciowe

kategoria przedmiotu/grupa zajeé

Cykl ksztalcenia rozpoczynajacy sie od: rok akademicki 2024/25, semestr letni

Jednostka organizacyjna: Wydziat Inzynierii Ladowe;j
Kierunek studiow: Transport - stacjonarne
Specjalnos¢: Transport miejski

Profil studiéw: ogolnoakademicki

Poziom studiow: II stopnia

Forma studiow: stacjonarne

Wymagania wstepne:

1. Znajomo$¢ Inzynierii Ruchu Miejskiego w zakresie projektowania sygnalizacji $wietlne;j i analiz

przepustowosci skrzyzowan.

Cele przedmiotu:

1. Zapoznanie studenta z zasadami dziatania zaawansowanych systeméw sygnalizacji $wietlnej na
skrzyzowaniach i ciggach drogowych.

2. Nabycie umiejetnosci postugiwania si¢ programami do mikrosymulacji ruchu drogowego wraz z kalibracja
modeli symulacyjnych.
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Efekty uczenia sie:

Kod efektu
uczenia sie

Opis efektu uczenia si¢

Kod kierunkowego
efektu uczenia sie

Wiedza

Absolwent zna i rozumie:

EW1

Student zna zasady dziatania sygnalizacji $wietlnych adaptacyjnych,
izolowanych oraz skoordynowanych oraz sposoby nadawania priorytetu
dla transportu zbiorowego.

T2 W13

EW2

Student rozumie role kalibracji modeli mikrosymulacyjnych i zna zasady
jej przeprowadzania.

T2 W21

UmiejetnoSci

Absolwent potrafi:

EU1

Student potrafi wykona¢ model mikrosymulacyjny skrzyzowania,
przeprowadzi¢ kalibracje modelu, przebiegi symulacyjne oraz

zinterpretowa¢ wyniki.

T2 U21

Kompetencje spoleczne

Absolwent jest gotow do:

EK1

poprawnego wyciggania wnioskow i formutowania zalecen na podstawie
symulacji i analiz mikrosymulacyjnych

T2 K09, T2 K10

Forma zajeé, semestralna liczba godzin:

Forma .. i . Laboratoria . L Praktyka
Semestr Punkty Jaliczenia Wyktady [Cwiczenia |Laboratoria Komputerowe Projekty (Seminaria Jawodowa
ECTS (W) © (L) (P) )
(E/2) (LK) (P2)
3 4 Z 15 0 0 30 0 0 0

E - egzamin; Z - zaliczenie
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Tresci programowe:

Forma Liczba
Lp. o Tematyka zajeé ]
Zajec godzin

Sygnalizacja §wietlna adaptacyjna na skrzyzowaniach drogowych. Sygnalizacja
1 W [skoordynowana. Metody przyznawania priorytetu dla transportu zbiorowego i jego efekty. 11

Rola modeli mikrosymulacyjnych w analizach ruchu. Kalibracja modeli symulacyjnych.

2 W 4
3 LK Budowa modelu mikrosymulacyjnego skrzyzowania z sygnalizacja $wietlng w wybranym 30
srodowisku symulacyjnym.
Praca wlasna studenta:
Lp. Opis pracy wlasnej Liczba godzin
1 |Przygotowanie si¢ do zaj¢é. Przygotowanie sprawozdania. 20
2 |Studiowanie materiatow. Przygotowanie si¢ do zaliczenia. 20
3 |Konsultacje przedmiotowe, zaliczenia w sesji (w bezposrednim udziale z prowadzgcym) 15
Metody dydaktyczne:

wyktad, laboratorium komputerowe

Sposoby weryfikacji i oceny efektéw uczenia sie:
uczestnictwo w zajeciach, kolokwium, sprawozdanie

Kryteria oceny:

1. Student zna metode sterowania akomodacyjnego oraz przykladowe metody wg minimalizacji funkcji celu.
Student zna metody konstrukcji algorytméw sterowania fazowego oraz rozumie ich wptyw na
uzytkownika. Zna podstawy koordynacji sygnalizacji $wietlnej i parametry planu sygnalizacji.

2. Student zna procedure kalibracji modelu symulacyjnego, jej etapy oraz zasady doboru parametroéw
kalibrujacych i kalibrowanych.

3. Student potrafi wykona¢ model mikrosymulacyjny i oceni¢ jego wiarygodnos¢ w ocenie warunkow ruchu
drogowego.

Literatura:

obowigzkowa:
1. Gaca S., Suchorzewski W., Tracz M.: Inzynieria ruchu drogowego - teoria i praktyka, Warszawa, 2011,

WKiL
zalecana/fakultatywna:
1. Januszewski J.: Systemy satelitarne GPS, Galileo i inne, Warszawa, 2006, PWN

2. Adamski A.: Inteligentne systemy transportowe: sterowanie, nadzor i zarzadzanie, Krakow, 2003,
Uczelniane Wydawnictwo Naukowo Techniczne AGH
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